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DISSIPATIVOS Clique num elemento para ver e, f, x, p e P.

Resisténcia Equacdes Constitutivas
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Elementos: 5 Ligacodes: 4
Tipos: 1x1, Sex1, Ix1, Cx1, Rx1
Causalidade: completa

2 PORTAS

Transformador

€1 = m-e2

Girador
o

=r-f2
UNIDADES DO DOMINIO
Mec. Translacional

e Forca F [N] Exemplo: Massa-Mola-Amortecedor — Se - 1 - {l, C, R}. —
pressione p- para simular.



f Velocidade v [m/s]
p = [edt Momento p [N-s]
g =[fdt Deslocamento x [m]



